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Déroulé possible :

1/ Création des équipes / travaux
2/ Dans chaque équipe : répartition des taches
3/ Récherches préliminaires (biologie / technologie / besoins / attentes)
4/ Avant projet -> ler croquis ensemble
4/ Répartition des taches -> Listing des taches (Méthode Agile -> Etiquettes)

6/ Revue de projet
7/ Avancement des solution / Création des protos
8/ Tests

9/ Rédaction d’un rapport

10 / Passage a l'oral

5/ Recherches de solutions / tiche confiée par personne




